
 Программа курса внеурочной 
деятельности 

"Робототехника"

(с использованием оборудования центра
"Точка роста")

6 - 8 классы



Структура программы курса внеурочной деятельности: 

- титульный лист 

- структура программы курса внеурочной деятельности 

- пояснительная  

- содержание программы курса  

- учебно-тематическое планирование  

- список литературы. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Пояснительнаязаписка 

 



Рабочая программа составлена  с учетом внедрения  новых образовательных 

компетенций в рамках регионального проекта «Современная школа» (в форме центров 

образования естественнонаучного и технологического  профилей «Точка роста»).  

Использование оборудования центра «Точка роста» при реализации данной программы 

позволяет создать условия: 

• для расширения содержания школьного технологического образования; 

• для повышения познавательной активности обучающихся в естественно-научной 

области; 

• для развития личности ребенка в процессе обучения технологии, его способностей, 

формирования и удовлетворения социально значимых интересов и потребностей;  

• для работы с одарёнными школьниками, организации их развития в различных 

областях образовательной, творческой деятельности. 

 

ОднойизважныхпроблемвРоссииявляютсяеёнедостаточнаяобеспеченностьинженерны

ми кадрами и низкий статус инженерного образования. Сейчас необходимо 

вестипопуляризациюпрофессииинженера.Интенсивноеиспользованиероботоввбыту,напроизв

одстве и поле боя требует, чтобы пользователи обладали современными знаниями вобласти 

управления роботами, что позволит развивать новые, умные, безопасные и 

болеепродвинутыеавтоматизированныесистемы.Необходимопрививатьинтересучащихсякобл

асти робототехникии автоматизированных систем. 

Также данный курс даст возможность школьникам закрепить и применить на 

практикеполученныезнанияпотакимдисциплинам,кактехнология,математика,физика,информа

тика.Назанятияхпотехническомутворчествуучащиесясоприкасаютсясосмежнымиобразователь

нымиобластями.Засчетиспользованиязапасатехническихпонятийиспециальныхтерминоврасш

иряютсякоммуникативныефункцииязыка,углубляютсявозможности лингвистического 

развития обучающегося. 

При ознакомлении с правилами выполнения технических и экономических 

расчетовпри проектировании устройств и практическом использовании тех или иных 

техническихрешенийшкольникизнакомятся с особенностямипрактического применения 

математики.Осваивая приемы проектирования и конструирования, ребята приобретают опыт 

созданияреальныхи виртуальных демонстрационных моделей. 

Подведение итогов работы проходит в форме общественной презентации 

(выставка,состязание,конкурс,конференцияи т.д.). 

Дляреализациипрограммыиспользуетсяобразовательныйконструктор«Четырёхосевой 



учебный роботманипулятор с модульными сменными насадками», «Образовательный конструктор 

для практики блочного программирования с комплектом датчиков». 

Онпредставляетсобойнаборконструктивныхдеталей,позволяющих собрать многочисленные 

варианты механизмов, набор датчиков, двигатели имикрокомпьютер EV3, который управляет 

всей построенной конструкцией. С конструкторомидет необходимоепрограммноеобеспечение. 

 

Местокурса«Робототехника»вучебномплане. 

Занятиябудутпроводитьсянабазецентраобразования естественнонаучного и 

технологического профилей «Точка роста». 

Режимзанятий,периодичностьипродолжительностьзанятий. 

Программа«Робототехника»рассчитанана1годобучения.Длительностьиколичествозаня

тий -по 1часу1 раз внеделю.Общийобъем34 часа. 

Целькурса:развитиеинтересашкольниковктехникеитехническомутворчеству. 

Задачи: 

1. 

Познакомитьспрактическимосвоениемтехнологийконструированиямеханизмов,изготовленияпросте

йшихтехническихмоделейиихпрограммирования. 

2. Развиватьтворческиеспособностиилогическоемышление. 

3. 

Выявитьиразвитьприродныезадаткииспособностиобучающихся,помогающиедостичьуспехавте

хническомтворчестве. 



Планируемыйрезультатыосвоенияк

урсавнеурочнойдеятельности 

Входеизучениякурсаформируютсяиполучаютразвитиеметапредметныерезультаты,таки

екак: 

- умениесамостоятельнопланироватьпутидостиженияцелей,втомчислеальтернативны

е, осознанно выбирать наиболее эффективные способы решения учебных 

ипознавательныхзадач; 

- умениеоцениватьправильностьвыполненияучебнойзадачи,собственныевозможности 

еерешения; 

- умение создавать, применять и преобразовывать знаки и символы, модели и 

схемыдлярешения учебных ипознавательныхзадач; 

- владение основами самоконтроля, самооценки, принятия решений и 

осуществленияосознанноговыборавучебнойи познавательной деятельности; 

- умениеорганизовыватьучебноесотрудничествоисовместнуюдеятельностьсучителем 

и сверстниками; работать индивидуально и в группе; находить общее решение иразрешать 

конфликты на основе согласования позиций и учета интересов; 

формулировать,аргументировать и отстаиватьсвоемнение; 

- формированиеиразвитиекомпетентностивобластииспользованияинформационно-

коммуникационныхтехнологий(далееИКТ-компетенции). 

Личностныерезультаты, такиекак: 

- формированиеответственногоотношениякучению,готовностииспособности,обучаю

щихсяксаморазвитиюисамообразованиюнаосновемотивациикобучениюипознанию,осознанно

мувыборуипостроениюдальнейшейиндивидуальнойтраекторииобразования на базе 

ориентировки в мире профессий и профессиональных предпочтений, 

сучетомустойчивыхпознавательныхинтересов,атакженаосновеформированияуважительногоот

ношенияктруду,развитияопытаучастиявсоциальнозначимомтруде; 

- формирование коммуникативной компетентности в общении и сотрудничестве 

сосверстниками, детьми старшего и младшего возраста, взрослыми в процессе 

образовательной,общественнополезной,учебно-

исследовательской,творческойидругихвидовдеятельности. 

. 

 

 



 

Основноесодержаниекурса 

1. Введениевробототехнику. (3 ч) 

Роботы. Виды роботов. Значение роботов в жизни человека. Основные 

направленияприменения роботов. Искусственный интеллект. Правила работы с 

конструкторомпо робототехнике.Творческаяработа: история появления роботов 

2. Знакомствосдеталямиконструктора по 

робототехнике.Основыконструирования.(6 ч) 

Составконструктора.Основныемеханическиедеталиконструктора.Ихназваниеиназначе

ние.Правилатехникибезопасностиприработесконструктором. 

3. Конструирование.Простыемеханизмы.(6ч) 

Историяпоявленияпростыхмеханизмов.Определение.Принципдействия.Экспериментал

ьные практические работы. Технические конструкции на основе 

простейшихмеханизмов,зубчатой,ременной,реечной,кулачковойичервячнойпередач.Презента

ция 

созданныхконструкций.Проверочнаятворческаяработа. 

4. Конструирование роботов. (10 ч) 

Конструированиенаосновемеханическихпередач.Подключениемоторадляосуществлен

иядвижения.СервомоторыEV3,сравнениемоторов. Мощность и точность мотора. 

Механика механизмов и машин. Виды соединений ипередачи их 

свойства.Соревнования. 

5. Первыешагивпрограммировании.Микроконтроллер-блокEV3(2ч) 

Модуль EV3. Обзор, экран, кнопки управления модулем, индикатор состояния, 

порты.Установкабатарей,способыэкономииэнергии.ВключениемодуляEV3.Средапрогра

ммирования модуля. Создание программы. Удаление блоков. Выполнение 

программы.Сохранениеиоткрытиепрограммы.Запись программыизапуск 

еенавыполнение созданныхконструкций.Проверочнаятворческаяработа. 



. 

6. Программноеобеспечение. (4ч) 

Программныеблокиипалитрыпрограммирования.Страницааппаратныхсредств.Редакто

рконтента.Инструменты.Устранениенеполадок.Перезапускмодуля.Блок 

«Движение».Рулевоеуправление.Независимоеуправление.Созданиепрограммы,сохранение, 

запись на микроконтроллер. Проверка в действии. Отладка. Решение задач надвижение. 

 

7. Творческийпроект( 3ч) 

Правила соревнований. Работа над проектами «Движение по заданной 

траектории».Соревнование роботов на тестовом поле. Программирование и испытание 

модели 

робота.Подведениеитоговработыучащихся.Подготовкадокладов,презентаций,стендовыхматер

иаловдля итоговойконференции. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Врезультатеизучениякурсаучащиесядолжны:знать/понимать 

1. рольиместоробототехникивжизнисовременногообщества; 

2. основныесведениеизисторииразвитияробототехникивРоссииимире; 

3. основныхпонятияробототехники,основныетехническиетермины,связанныеспроцес

самиконструирования и программированияроботов; 

4. правилаимерыбезопасностиприработесэлектроинструментами; 

5. общееустройствоипринципыдействияроботов; 

6. основныехарактеристикиосновныхклассовроботов; 

7. общуюметодикурасчетаосновныхкинематическихсхем; 

8. порядокотысканиянеисправностейвразличныхроботизированныхсистемах; 

9. методикупроверкиработоспособностиотдельныхузловидеталей; 

10. основыпопулярныхязыковпрограммирования; 

11. правила техники безопасности при работе в кабинете

 оснащеннымэлектрооборудованием; 

12. основныезаконыэлектрическихцепей,правилабезопасностиприработесэлектрическ

имицепями, основныерадиоэлектронныекомпоненты; 

13. определения робототехнического устройства, наиболее

 распространенныеситуации,вкоторых применяются роботы; 



14. иметь представления о перспективах развития робототехники,

 основныекомпонентыпрограммных сред; 

15. основныепринципыкомпьютерногоуправления,назначениеипринципыработыцвето

вого,ультразвуковогодатчика,датчикакасания,различныхисполнительных 

устройств; 

16. различныеспособыпередачимеханическоговоздействия,различныевидышасси,виды

и назначениемеханических захватов; 

уметь 

1. собиратьпростейшиемоделисиспользованием EV3; 

2. самостоятельно проектировать и собирать из готовых деталей манипуляторы 

ироботовразличного назначения; 

3. использовать для программирования микрокомпьютер EV3 (программировать 

надисплееEV3) 

4. владетьосновныминавыкамиработыввизуальнойсредепрограммирования,программ

ировать собранныеконструкцииподзадачиначальногоуровня сложности; 

5. разрабатыватьизаписыватьввизуальнойсредепрограммированиятиповыеуправлени

яроботом 

6. пользоватьсякомпьютером,программнымипродуктами,необходимымидляобучения

программе; 

7. подбиратьнеобходимыедатчикииисполнительныеустройства,собиратьпростейшиеу

стройствасоднимилинесколькимидатчиками,собиратьиотлаживатьконструкциибазовых 

роботов 

8. правильновыбиратьвидпередачимеханическоговоздействиядляразличныхтехничес

ких ситуаций, собирать действующие модели роботов, а также их основные узлы исистемы 

9. вестииндивидуальныеигрупповыеисследовательскиеработы. 

Общиеучебныеумения,навыкииспособыдеятельностиПознавательнаядеятельнос

ть 

Использованиедляпознанияокружающегомираразличныхметодов(наблюдение,измерен

ие,опыт,эксперимент,моделированиеидр.).Определениеструктурыобъектапознания, поиск и 

выделение значимых функциональных связей и отношений между частямицелого.Умение 

разделять процессына этапы,звенья; выделение характерныхпричинно-следственныхсвязей. 

Определениеадекватныхспособоврешенияучебнойзадачинаосновезаданныхалгоритмов



.Комбинированиеизвестныхалгоритмовдеятельностивситуациях,не 

предполагающихстандартноеприменениеодногоизних. 

 

Сравнение,сопоставление,классификация,ранжированиеобъектовпоодномуилинесколь

кимпредложеннымоснованиям,критериям.Умениеразличатьфакт,мнение,доказательство,гипо

тезу, аксиому. 

Исследованиенесложныхпрактическихситуаций,выдвижениепредположений,пониман

иенеобходимостиихпроверкинапрактике.Использованиепрактическихилабораторныхработ,не

сложныхэкспериментовдлядоказательствавыдвигаемыхпредположений;описаниерезультатов 

этих работ. 

Творческоерешениеучебныхипрактическихзадач:умениемотивированноотказыватьсяо

тобразца,искатьоригинальныерешения;самостоятельноевыполнениеразличныхтворческихраб

от; участиевпроектнойдеятельности. 

Информационно-коммуникативнаядеятельность 

Адекватноевосприятиеустнойречииспособностьпередаватьсодержаниепрослушанного

текста в сжатомилиразвернутомвиде в соответствиис цельюучебногозадания. 

Осознанноебеглоечтениетекстовразличныхстилейижанров,проведениеинформационно

-

смысловогоанализатекста.Использованиеразличныхвидовчтения(ознакомительное,просмотро

вое, поисковоеи др ). 

Владениемонологическойидиалогическойречью.Умениевступатьвречевоеобщение,учас

твоватьвдиалоге(пониматьточкузрениясобеседника,признаватьправонаиноемнение).Создание 

письменных высказываний, адекватно передающих прослушанную и 

прочитаннуюинформациюсзаданнойстепеньюсвернутости(кратко,выборочно,полно).Составл

ениеплана,тезисов,конспекта.Приведениепримеров,подбораргументов,формулированиевывод

ов.Отражениевустнойилиписьменнойформерезультатовсвоейдеятельности. 

Умениеперефразироватьмысль(объяснять«инымисловами»).Выборииспользованиевыр

азительных средств языка и знаковых систем (текст, таблица, схема, аудиовизуальный 

рядидр.)всоответствиискоммуникативнойзадачей, сферойи ситуациейобщения. 

Использованиедлярешенияпознавательныхикоммуникативныхзадачразличныхисточни

ков информации, включая энциклопедии, словари, Интернет-ресурсы и другие базыданных. 



Рефлексивнаядеятельность 

Самостоятельная организация учебной деятельности (постановка цели, 

планирование,определение оптимального соотношения цели и средств и др.). Владение 

навыками контроляи оценки своей деятельности, умением предвидеть возможные 

последствия своих 

действий.Поискиустранениепричинвозникшихтрудностей.Оцениваниесвоихучебныхдостиже

ний, 

 

поведения,чертсвоейличности,своегофизическогоиэмоциональногосостояния.Осознанноеопр

еделениесферысвоихинтересовивозможностей.Соблюдениенормповедениявокружающейсред

е, правилздорового образажизни. 

Владениеумениямисовместнойдеятельности:согласованиеикоординациядеятельности с 

другими ее участниками; объективное оценивание своего вклада в 

решениеобщихзадачколлектива;учетособенностейразличногоролевогоповедения(лидер,подчи

ненныйи др.). 

Оцениваниесвоейдеятельностисточкизрениянравственных,правовыхнорм,эстетически

х ценностей. Использование своих прав и выполнение своих обязанностей 

какгражданина,членаобществаи учебного коллектива. 



Учебно-тематическоепланирование 

 

№ Наименованиеразделовитем Всего

часов 

Видыконтроля 

1. Введениевробототехнику. 3  

 

2. 
Знакомствосдеталямиконструктора.Основыконструи

рования. 

 

6 
 

Проверочнаяработ

а 

3. Конструирование.Простыемеханизмы. 6 Творческийпроект 

4. Конструированиероботов. 10 
Проверочная

работа 

5. 
Микроконтроллер.БлокEV3. 

2 Творческийпроект 

6. Программноеобеспечение.Первыешагивпрограммиро
вании. 

4 Практическая 
работа 

 

7. 

Творческийпроект:соревнованиероботовпозаданнымп
равилам 

 

3 
Презентациягр

упповыхработ 

 Всего: 34  
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/http://learning.9151394,ru/course/view.php?id=280#programblocks 

4. Примерыконструкторовипрограммкним[Электронныйресурс]/Режимдост

упа:http://www.nxtprograms.com/index2.html 

5. Программы для робота [Электронный ресурс] 

/http://service.lego.com/en-us/helptopics/?questionid=2655 

6. Учебникпопрограммированиюроботов(wiki)[Электронныйресурс]/ 

 

http://www.edu.holit.ua/index%2Cphp?option=com_content&view
http://www.edu.holit.ua/index%2Cphp?option=com_content&view
http://www.nxtprograms.com/index2.html
http://service.lego.com/en-us/helptopics/?questionid=2655
http://service.lego.com/en-us/helptopics/?questionid=2655

